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SOSYAL ROBOT MiNi ADA
KULLANMA KILAVUZU
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MINi ADA SOSYAL ROBOT

URETICI FIRMA : Akin Yazihm Bilgisayar ith. Thr. Ltd. St/ AKINROBOTICS FABRIKASI
IRTIBAT : 444 40 80
ADRES : Basak Mah. Konya Eregli Cad. No:116 Karatay/Konya/ TURKIYE

Mini ADA Sosyal robotu kullanmadan 6nce mutlaka kullanma kilavuzunu dikkatle okuyunuz, gerekli
gormeniz durumunda https://www.akinrobotics.com/istek-oneri-formu adresinden destek isteyiniz.
Kurulum ve servis talimatlarina birebir uyarak islem adimlarini tamamlayiniz.

Mini ADA Sosyal robot, 123 cm boyunda 45 kg agirliginda 50 m/dk hizla hareket edebilen, 4 ayr dil
secenegi ile konusabilen insans1 sosyal robotdur. Uzerinde bulunan 6 adet cok yonlii mikrofonlar
sayesinde etrafta bulunan giriiltiiyti filtreler,
zekaya iletir ve duyma fonksiyonunu
0zelligini, kafasinda bulunan stereo vision
algilayarak nesneyle arasindaki farki
Goriintii isleme teknolojisi ile yiiz ve
iizerinde standart fontlarla yazilmis
mikrofon ile; disaridan gelen soru

sesin geldigi yoni algilayarak yapay
gercgeklestirir. Gorme ve insan tanima
kameralar  araciligiyla, derinligi
hesaplayarak gerceklestirir.
nesneleri tanir. Belirli biytikliigiin
kelimeleri okuyabilir. 2 adet stereo
ve emirleri “speech to text” yaziya

cevirerek yapay zekada ayiklayip, elde edilen bilgileri
kullaniciya ses yoluyla dort farkl1 dilde iletir. Yonelme
hareketleri yapabilmeye yarayan ‘outrunner' motordan

olusan 2  adet teker
derece  serbest  donerek,

mekanizmasi sayesinde 360
50m/dk hizda yiiriiyebilir. 3
sekilde yukariya, asagiya,
edebilir. Carpma ve diisme
etrafindaki engelleri fark

eksenli kol yapisi ile esnek bir
yana ve geriye dogru hareket
sensorleri sayesinde MINI ADA
ederek hareketini yonlendirir.
sayesinde otonom gezinme saglar.

Uzerinde bulunan 2 adet lidar
Govdesine entegre edilmis

ek o
§

10.1 inch dokunmatik ekran araciligiyla, insanlarla etkilesime gegerek, konuyla ilgili yazi, resim,
fotograf gibi gorseller sunup, videolar gosterebilir. Uriin bilgisine, yer yon tarifine ve 6deme bilgilerine
kolayca erisimi saglar.

Bu kilavuz mevcut siiriime gore diizenlenmis olup son siiriim bilgilerine ve Mini ADA Robotu
kullanimi hakkindaki tiim detaylara

https://www.akinrobotics.com/robot-e-kilavuz-kategori/on-ekran-ve-kurulum-bilgileri--2-6

adresinden ulasabilirsiniz.

, 444 40 80 www.akinrobotics.com @@ Q@O akinrobotics


https://www.akinrobotics.com/istek-oneri-formu
https://www.akinrobotics.com/robot-e-kilavuz-kategori/on-ekran-ve-kurulum-bilgileri--2-6

N

13.
14.
15.
16.

17.

Sekil 1

2D KAMERA

LED YUZ EKRAN
MIKROFON

algilanmasi saglanmaktadir.
DOKUNMAKTIK EKRAN
saglandig1 aragtir.
HOPARLOR

BARKOD OKUYUCU
HAVALANDIRMA
LIDAR

3D STEREO VISION KAMERA

. KOL YAPISI
. SENSORLER
. YORUME MEKANIZMASI

alanidir.

ON/OFF

SARJ GUC GIRISI

SARJ GOSTERGE PANELI
USB AUX

GUC KABLOSU

: Robota 160° goriis agis1 saglayan kameradir.
. 5 farkli renk secenegi ve hareketli yiliz gostergesidir.
. 4 ayr1 mikrofon ile robotun ¢evreden gelen sesleri

: Robota istenilen arayiiziin eklendigi, etkilesimin

: Robotun ses ¢ikiginin saglandigi boliimdiir.

: Barkod okutulabilen alandir.

: Robotun 1s1 sirkiilasyonunun saglandigi alandir.

. Hareket ve konum algilama sensoridiir.

: 3 boyutlu tarama ve goriis agis1 saglayan kameradir.
: 3 eklem ko yapisina sahiptir

: Carpma, diisme sensorlerinin bulundugu alandir.

: 2 teker, bir sarhog mekanizmadan olusan yliriime

: Agma/ Kapama tusudur.

. Gli¢ kablosu baglant1 noktasidir.

: Robotun sarj yilizdesini gésteren alandir

: Robotun ek gereglerinin baglanti noktasidir.
: 3x2,5 pover kablo.
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[\ AGIRLIK 45 KG
1 BOY 123 CM
SARJ GERILIMI 220 V- 50 Hz
@ CALISMA ARALIGI 5°C ~ 45°C
@ CALISMA NEM ARALIGI %20-%70
b GUC¢ 800 W
BATARYA LITYUM IYON (LI-ION)
@ DIL SECENEKLERI TURKCE-INGILIZCE-RUSCA-ARAPCA
@ AKTIF CALISMA SURESI 8 SAAT
%D SARJ OLMA SURESI 4 SAAT
v MOTOR SAYISI 2 BLDC MOTOR/8 AKILLI AKTUATOR
@@ SENSOR SAYISI 58 ADET
A ARAYUZ YAZILIMLAR AR-GUI/AR-DISEGNER
A YAZILIMLAR AR-CONTROL/AR-CORE/ROBOLIZA
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‘ 1.  MINI ADA Sosyal robot, orijinal sandig ile
dikey tasinmalidir. Uriin agirhigi ve merkezi denge,

1 ; - 1¢3 orumgl sandllf ve icindeki koruma siingerleri
| sayesinde saglanmaktadir. Farkli lokasyonlara
0 tasinma sirasinda mutlaka sandik icine, verilen

talimatlara uyularak yerlestirilip taginmalidir.

2. MINI ADA Sosyal robot tesliminden sonra
h\ sandik kilidi agilarak robotun gogiis ve sol kolundan

tutulur ve 6ne itilerek koruma stingerlerinden ¢ikmast
saglanir. Rampa yardimiyla tekerler zemine tam

oturana kadar gogiis ve sol kolundan tutulmaya
1 1 devam edilir.

UYARI: Robot 45 kg’dir. Sandiktan c¢ikarilirken
denge sorunu yasanarak diisme ve kaymalarin oniine
R e gecmek i¢in talimatlara uyulmalidir. Robot zemine
K tam olarak bastiginda her iki omzunda tutularak diiz
bir zemin {lizerinde sandiktan ayrilir.

E%: :% 3. ONJ/OFF digmesine 3 sn boyunca basili tutun.

Once vyiiz ledleri agilacak, ardindan ekranda arayiiz

o

yazilimlar aktiflestirilecektir. Yaklagik 1 dk siirecek
Sekil 4 bu islemler boyunca bekleyin.

4. MINI ADA Sosyal robot calistirilmadan énce yeterli seviyede sarj edildiginden emin
olunmalidir. Robotun sarj gostergesi lizerinden takip edilebilir. Robotu sarj etmek i¢in sarj
gli¢ girigine, sarj gili¢ kablosu takilmali. Diger power ug yerel standartlara uygun 220 volt
sebeke prizine takilmalidir. Toplam sarj siiresi yaklagik 4 saattir.
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1. MINI ADA Sosyal robotu talimatlara uygun bir sekilde tasima sandigindan ¢ikarin ve agin.
(Detayl1 anlatim i¢in linke bakiniz.)

https://www.akinrobotics.com/robot-e-kilavuz-kategori/on-ekran-ve-
kurulum-bilgileri--2-6

2. Programlama adimlarimi baslatabilmek icin robot tesliminde size verilen AR-GUI ve AR-
DESIGNER programlarinizi bilgisayariniza kurun.

3. Programlama adimlarini asagida belirtildigi gibi olusturun.
(Detayl1 anlatim i¢in linke bakiniz.)

https://www.akinrobotics.com/robot-e-kilavuz-kategori/on-ekran-ve-
kurulum-bilgileri--2-6

4. AR-GUI iizerinden MINI ADA Sosyal robota baglant1 yapiniz. Robotunuza istediginiz tiim
hareket ve davranislari bu ekran iizerinden talimatlar1 takip ederek programlayiniz
(Detayl1 anlatim igin linke bakiniz.)

https://www.akinrobotics.com/robot-e-kilavuz-kategori/ar-qui--2-7

5. MINI ADA Sosyal robotun ekraninda kullanmak iizere olusturacaginiz tasarimlar igin robotun
on ekraninda yer alan boliimde Dosya/ Yeni Tasarim Olustur sekmelerini kullanarak talimatlar
takip edebilirsiniz.

(Detayl1 anlatim igin linke bakiniz.)

https://www.akinrobotics.com/robot-e-kilavuz-kategori/ar-designer--2-8
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MINI ADA Sosyal robotu kullanmadan 6nce ve kullanim sirasinda asagida belirtilen ydnergelere
uyulmasi1 zorunludur.

1. Robotun kullanimina baslamadan 6nce kullanma kilavuzunu okuyunuz. Tiim talimatlara uygun
hareket ediniz.

2. Robotun hareket edecegi zeminin diiz, kuru ve piiriizsiiz oldugundan emin olunuz. Egimli
alanlarda, rampalarda, 1slak zeminlerde ve yiizeyi piiriizlii alanlarda robotu ¢alistirmayiniz ve
birakmayimiz. Aksi takdirde devrilme meydana gelebilir iiriin giivenligi ve ¢evresinde bulunan
kisilerin giivenligi tehlikeye girebilir.

3. Robot yaklasik 50 kg agirliginda olup, aktiflestikten sonra cevresi ile etkilesime girer. One
arkaya, yana hareket edebilir, kollarin1 kaldirip indirebilir, kafasini oynatabilir. Robot i¢inde
cevresindeki engelleri taniyan sensorler robotun zarar vermesini engellese dahi robota 1 (bir)
metreden fazla yaklasilmamasi gerekmektedir. Aksi takdirde istenmeyen yaralanmalara sebep
olabilir.

4. Robot i¢i tamamen elektronik bir dizaynla donatilmis olup robota su temasi kesinlikle
olmamalidir. Aksi takdirde ¢alisan aksamlarda 1sinma, bozulma, yanici etkiler olusabilir.

5. Robotun icine asla yabanci bir cisim atmayin.

6. Robot, temizlenmesi sirasinda kapali olmali ve temizligi kuru, yumusak bir bez yardimiyla
yapilmalidir. Alkol ve amonyak iceren kimyasallar asla kullanilmamalidir.

7. Robot teknik oOzelliklerde yer alan 1s1 ve sicaklik araliginda caligtirilmali ve muhafaza
edilmelidir. Aksi takdirde ¢aligan aksamlar zarar gorebilir.

8. Robot kapali i¢ mekanlarda kullanim i¢in tasarlanmistir. Giines 1sis1, yagmur, kar, nem gibi
ortamlara maruz birakilmamalidir.

9. Robot sarj olma sirasinda kesinlikle ¢aligtirilmamali ve hareket ettirilmemelidir.

10. Robotun ¢aligma esnasinda ¢alisma sicakliginin {izerinde bir 1sinma sorunu gézlemlendiginde
robot hemen kapatilmali ve teknik destek birimi aranarak yardim alimalidir.

11. Robot iizerine herhangi bir kiyafet giydirmesi yapilmamalidir. Robot {izerinde bulunan fan
bosluklar kesinlikle kapatilmamalidir. Aksi takdirde yiiksek 1s1 sebebi ile yangin tehlikesi
olusabilir, robot ¢aligsmaz hale gelebilir.

12. Yipranmis ve hasar gdrmiis giic kablosunu kullanmayiniz

13. Robotun iginde bulunan lityum iyon batarya hasar gormiis ve sizdiriyor ise asla miidahale
etmeyin ve teknik destek birimini arayarak yardim isteyiniz.
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A Elektrik Tehlikesi

@ Kullanima baglamadan 6nce kullanma kilavuzunu okuyunuz.
@ Yetkili operatdr harici kullanimi yasaktir.

ﬁ Floresanlar ve lityum iyon batarya, tehlikeli atik sinifinda olup, ilgili mevzuata gore
imha edilmelidir.

‘ Su ile temas ettiginde alevlenebilir.

A
S

Aglr yiiktiir kaldirmayiniz.

V 4
S
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Sekil 6 Sekil 5
> MINI ADA Sosyal robot ebatlar1 SEKIL-5 ve SEKIL-6’de verildigi gibidir.
> Robotun tasima sandig1 dlgiileri SEKIL-4’te verildigi gibi” 55cm x 57¢cm x 127 cm’dir.
» Robot dik olarak tasinmali ve tasima alanina sabitlenmelidir.
» Robot dik olarak, tasima sandig1 i¢inde iyi paketlenmis olarak kara tagimaciligi, hava
tagimaciligl, deniz tagimaciligl ve diger tasimacilik i¢in uygundur.
>

Robot, 5 °C ila 45 ° C sicaklik araliginda ve %20-%70 bagil nem ortaminda nakliye ve
depolama i¢in uygundur.
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v ADA Sosyal robot da meydana gelebilecek teknik sorunlarda miidahale etmeyin ve teknik
destek birimini arayarak yardim isteyiniz.

v Robotun i¢inde bulunan lityum iyon batarya hasar gérmiis ve sizdirtyor ise asla miidahale
etmeyin ve teknik destek birimini arayarak yardim isteyiniz.

v Robot, temizlenmesi sirasinda kapali olmali ve temizligi kuru, yumusak bir bez yardimiyla
yapilmalidir. Alkol ve amonyak i¢eren kimyasallar asla kullanilmamalidir.

1. Garanti siiresince verilecek hizmetler satis s6zlesmesinde de yer almakta olup, garanti belgesi
satis s0zlesmesine esas kabul edilir.

2. Garanti Belgesi garanti sliresince miisteri tarafindan saklanmalidir. Belgenin kaybolmasi
durumunda ikinci bir belge verilmez. Kaybolmasi durumunda robot ve aparatlarmin onarim ve
degisimleri iicreti karsiliginda yapilacaktir

3. Garanti sartlar1 robot ve aparatlarin teslim tarihinden itibaren baslar ve tiretim hatalarina karsi
1 y1l garantilidir.

4. Robot ve aparatlar ¢alisir durumda miisteriye telim edilir. Yerinde devreye alinarak gerekli
egitimler ilgili personele verilir. Tk kurulum ve ilk egitim iicretsiz karsilanmaktadir.

5. Garanti kapsaminda bulunan robot ve aparatlarin onarimi sirketimizin anlagmali oldugu tagima
firmasi ile fabrikaya gonderilerek yapilmaktadir. Yerinde servislerde servis personelinin ulagim
ve konaklama giderleri miisteriye aittir. Yolda gecen mesai siiresi bedeli servis iicretine
eklenerek tahsilati pesin yapilir.

6. Garanti stiresi devam eden robot ve aparatlarin arizalanmasi durumunda arizanin miisteri ya da
iiretici hatasindan kaynaklanip kaynaklanmadigini firmamizda tespit edilir, firmamizin
hazirlayacag raporla bildirilir.

7. Garanti siiresi kapsaminda devam eden robot ve aparatlarin iiretici kaynakli hata tespiti olmasi
durumunda tiim masraflar iireticiye ait olmak kaydi ile onarimlar1 yapilmaktadir. Hata tespiti
miisteri ait olmas1 durumunda tiim masraflar miisteriye aittir.

8. Robot ve aparatlarin kullamim kilavuzunda yer alan hususlara aykirn kullanilmasindan
kaynaklanan arizalar garanti kapsami digindadir.

9. Sebeke geriliminden/hatali elektrik tesisatindan kaynaklanan hasarlar garanti kapsami
disindadir.
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